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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycge wykonania
i odbioru robot rozbiérkowych obiektow Zpnierskich oraz budynkéw w zwiku
przebudow mostu na przepust na Kanale Lodowym wguai drogi gminnej na dzialce nr
ewid. 184, w km w km 0+600 w miejsco¥ad Dagbrowa Zielona.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmrgzbiorke obiektow budowlanych
I inzynierskich w zwazku z remontem mostu i obejmuj

- burzenie (rozbiérka mechaniczna) istaggjch podpér mostu.

Uwaga: Materialy rozbiorkowe nalezy przejrzeé¢ i posortowaé. Ostateczry decyzg
0 przydatnosci do ponownego wykorzystania materiatdbw podejmierizynier
W porozumieniu z Zamawiagcym.

Materiaty nie nadajace s¢ do ponownego wbudowania Wykonawca winien
odtransportowaé¢ na skfadowiska przy zachowaniu przepisow odrsnie
ochrony s$rodowiska i zagospodarowania odpadéw (Ustawa z dnia
27 kwietnia 2001 r. o odpadach - Dz. U. Nr 62 po828 ze zmianami).

Materiaty nadajace s¢ do ponownego wbudowania odwig na sktadowisko
Zamawiajacego. Decya o przydatnosci materialtdw podejmie Inzynier
W porozumieniu z Zamawiagcym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SB ggodne z obowrujacymi odpowiednimi normami
i ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Wymagania dotycace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowa, ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogaln

2. Materialy

Nie wyskpuja.
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3. Sprzet

Do wykonania rob6t zwgzanych z wyburzeniem obiektowzynierskich naley stosowa:

- maszyny samobime z rénorodnym oprzyrgdowaniem do burzenia elementéw
betonowych.

- nozyce hydrauliczne mialzaco-tgce na  wysigniku na  podwoziu
samojezdnym,

- mioty hydrauliczne na wysggniku na podwoziu samojezdnym,

- pity diamentowe tarczowe do betonu,

- pity diamentowe linowe do betonu,

- wiertnice do betonu,

- zestaw do eicia gazowego,

- ekrany, ostony i siatki zabezpieczeg przed odtamkami betonu,

- kruszarka um#iwiajaca odzysk zbrojenia,

- urzagdzania do wytwarzania mgty wodnej, spryskiwaniaskanych elementow
betonowych dla ograniczania pylenia,

- dzwigi (zurawie samochodowe lub samatre) o udwigu do 10 Mg,

- dzwigi (zurawie samochodowe lub samatre) o udwigu do 100 Mg,

- sprzarki,

- koparki,

- spycharki,

- fadowarki,

- mioty pneumatyczne z wymiennymi ostrzami,

- narzdzia elektryczne lub pneumatyczne.

W razie potrzeby specjalistyczny sgirdo wyburzé.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D-M.00.00.00 ,Wymagania g0l
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki naley przewoz¢ dowolnym srodkiem transportu. Wyboéérodka
transportu zaley od odlegtdci i warunkoéw lokalnych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki dotyee wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wynraga
ogolne”.

Przed przysipieniem do prac rozbiorkowych nale wykona wszystkie niezédne
zabezpieczenia terenu rozbiorki i terenu przyleglgg

- ogrodzt teren oraz odpowiednio oznakatmablicami ostrzegawczymi,
- zlokalizowane w pobhu obiektu drzewa, latarnie lub stupy zabezpiégaszed
uszkodzeniem.
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5.2. Projekt rozbiorki

Czséciag Dokumentacji Projektowe] jest projekt remontu lstédad. Na podstawie ww.
Projektow Wykonawca winien opracowa szczegétowy projekt rozbiérki wraz
z harmonogramem rob6t uwegdhiajgcy swoje maliwosci techniczne oraz pratg
technologé rozbiorki.

Projekt technologiczny rozbiérki powinien oki® kolejna¢ i sposob demonta
poszczegolnych elementow, drogi technologicznesgia:tu i rusztowania pomocnicze.

Projekt rozbiorki elementéw nale uzgodné z odpowiedni jednostka drogowa
(Zamawiagcym) oraz przedstawinzynierowi do zaakceptowania.

5.3. Rozbiorka mostu
5.3.1. Sposob prowadzenia robot

Do robat rozbiorkowych naky przysypi¢ po zamkngciu ruchu, ogrodzeniu terenu robot.

Sposob rozbiorki Wykonawca rozbiorki e wykong dowolra metod, zapewniajca
minimalizacg negatywnego oddzialywania na otoczenie zgxgne oraz bezpieczne
wykonanie robot. Zastosowana metoda rozbiorki niysi zaakceptowana przez Inspektora
Nadzoru.

5.3.2. Demontabalustrad stalowych.

Demonta balustrad przeprowadzi¢cznie z uyciem palnikow acetylenowych lub pit do
cigcia metalu.

5.3.3. Demontabalustrad drewnianych.

Demonta balustrad drewnianych przeprowadgicznie.
5.3.34. Demontaelementow betonowych.

Betonowe izelbetowe elementy rozeldrapecjalistycznymi maszynami samatoigmi
wyposaonymi w r&norodne oprzyrgdowanie do burzenia lub miotami pneumatycznymi
o wymiennych ostrzach. @iie zbrojenia ¢gcznie z uyciem palnikéw acetylenowych lub pit
do ckcia metalu.

5.4. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiaty rozbidérkowe po posortowaniu nateprzewie¢ samochodami o odpowiedniej
powierzchni tadunkowej lub samowyladowczymi na dklaisko Wykonawcy,
zaakceptowane przezzyniera z zachowaniem przepisow doyazch ochronysrodowiska i
gospodarki odpadami. Materialy przeznaczone do worgo wykorzystania natg
przewiez¢ na miejsce wskazane przezyniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogodlne zasady odéme kontroli jakdci rob6t podano w D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”,

6.2. Kontroli jakdci robo6t podlega zgodi’sé wykonanych robot z dokumentagprojektowng
oraz ustaleniami Specyfikacji Technicznej.
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7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru jest m (metr szécienny) dla burzenia elementéw betonowych,
drewnianych oraz dla zatadunku i wywozu gruzu wdre z terenu rozbiorki.
Jednostl obmiaru jest m (metr) dla demontebalustrad i burzenia raelbetowych.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-M.00.0Q,@@magania ogolne”.

8. Odbidr robot

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét podano w D-M.00.010 ,Wymagania ogolne”.

9. Podstawa ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Cena wykonania robot obejmuije:

dla obiektéw irtynierskich:

- prace przygotowawcze

— monta i demonta rusztowa podpieragcych i pomocniczych,

— rozbiorke poszczegolnych asortymentow,

— wykonanie pozostatych robot przygotowawczych,

— zatadunek i odtransportowanie materiatbw odpadowypbchodzcych
z rozbiodrki na skladowisko Wykonawcy zaakceptowpreez Irtyniera,

- zaladunek i odtransportowanie materiatbw do pongwnevykorzystania
pochodacych z rozbiérki na miejsce wskazane przez/hiera.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (DzNWU 62 z 2001 roku poz. 628 ze
zmianami).

Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pasiegowym. Zaacznik nr 1 do
zarzdzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiean Spraw Wewgtrznych nr 184
z dnia 06.06.1990 r.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatbBudowlanych z dnia
28 marca 1972 r w sprawie bezpietsteva i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano - montaeowych i rozbiérkowych (Dz.U. z 1972 r Nr 13 poz., 28 zmianami. )

Przepisy i instrukcje BHP przy robotach rozbiorkaivy
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