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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycge wykonania

I odbioru uszczelnienia przerwy dylatacyjnej w zxkiu z przebudow mostu na przepust na
Kanale Lodowym w @igu drogi gminnej na dziatlce nr ewid. 184, w km w K600 w
miejscowdci Dabrowa Zielona.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyomykonania uszczelnienia przerw
dylatacyjnych i obejmuj

- utozenie dylatacji z wktadki neoprenowej uszczelgsaj,
- utozenie przektadki ze styropianu w dylatacji pionowejrubdci 2 cm,
- zalanie - wypeltnienie szwu 0 szerékb2 cm mag zalewowy (uszczelniajca).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
oraz ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania odgbdlne

2. Materiaty

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robotwedtug zasad niniejszych STas
2.1.1. Masa trwale-plastyczna do wypetnienia przerw

Elastycznazywica poliuretanowa lub inny materiat elastycznyaga zalewowa) do
wypetnienia szczelin w dylatacjach

Materiat uszczelnigpy powinien by trwaly i elastyczny i nie me wchodz w reakcje
z materialem wypetniagym.

2.1.2. Styropian do wykonania przektadek oddzielgh
3. Sprzet

Roboty wykonane d¢ilg recznie.
Do nacinania szczelin zastosawaty mechaniczne o regulowaneglgbkadici cigcia.

ST M-18.02.01
Dylatacja — wypetnienie przerw
186



4. Transport

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu akceptowanymi przez
Inzyniera. W trakcie transportu nalezabezpieczyje przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne".

Sposob wypetnienia — uszczelnienia przerw dylata@)) jest okrdony w Dokumentaciji
Projektowej.

5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Uksztattowanie przerwy dylatacyjnej.

W przerwe wiozy¢ przektadle ze styropianu. Przekwdylatacyjry nalery uszczelnt
podanym pordej sposobem. Szczegdly wykonania dylatacji petnepzo przerwy
przeciwskurczowej wg Dokumentacji Projektowe].

5.2.2. Monta tasmy dylatacyjnej w przerwie dylatacyjnej.

Tasme dylatacyjry odpowiedniego typu montowav deskowaniu. Tane odpowiedniego
typu mocowa na kotwy.

W miejscach przewidzianych w Dokumentacji Projekdpwszczeliny dylatacyjne
wypeinic elastyczg mag zalewows - uszczelniajca

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogbIn
6.1. Zasady kontroli

Kontrole jakasci robot przy wykonywaniu dylatacji oraz izolacjirzeciwwodnej na
drogowym obiekcie mostowym sprawuj

— Inzynier,
- Wykonawca,
- stuzby pomocnicze, takie jak: laboratoria drogoweérbdki badawcze.

Nalezy sprawdzt¢ zgodnd¢ rzeczywistych warunkow wykonania rob6t hydroizgjagch
z warunkami okrdonymi w wytycznych wykonania i odbioru z potwiestzem ich w formie
wpisu do Dziennika Budowy.

7. Obmiar robo6t

Jednostl obmiaru rob6t jest 1 m zamkwia szczelin wykonanych elementéw dylataciji.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00@OW@ymagania ogolne”.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne".
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9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne”.

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup i transport materiatow przewidzianych do wykoia robot,

- wykonanie i demontaewentualnego rusztowania roboczego,

- oczyszczenie w strefie uszczelnienia powierzchtorg,

- uszczelnienie przerw dylatacyjnych zgodnie z Dokuoiae Projektovy.
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robat,

- wykonanie niezbédnych badai pomiarow.

10. Przepisy zwazane i standardy

Technologie rob6t utrzymaniowych na drogowych otaiek mostowych. IBDiM 1990 r.
Aprobata techniczna
Instrukcja Producentaodkow uszczelniapych (np. tdmy) w jezyku polskim

ROZPORADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJ d@nia 30
maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakdowinny odpowiada drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. #35dnia 3.08 2000 r.)
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