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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycge wykonania i
odbioru robét zwjzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i jejgpdw wysokdciowych
oraz stabilizagj pasa drogowego w zw#ku z przebudow mostu na przepust na Kanale
Lodowym w cggu drogi gminnej na dziatce nr ewid. 184, w km w @#600 w miejsScowTi
Dabrowa Zielona.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokupezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajgcymi i mapgcymi na celu wyznaczenie w terenie przebiegu
trasy drogowej i polzenia obiektéw inynierskich oraz stabilizagjpasa drogowego.

Zakres robot obejmuje wyznaczenie w terenie:

1.3.1. Wyznaczenie obiektow itynierskich

Wyznaczenie obiektow #ynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia oseldhi i
punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ackr przed ich
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatyeijodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu

1.4.0Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajodpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustaw z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartogerafe®' z p@niejszymi
zmianami z zakresu geodezji i kartografii, upamiana przez Wykonaw; do kierowania
pracami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach dotycych realizacji zamowienia.

1.4.3.Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyplaithentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozporrizeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budatwa z dnia 21 lutego
1995r.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.0g0lne wymagania dotycace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditae Dokumentagj
Projektowg ST i poleceniami liayniera.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.
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2. Materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padarST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowd, dla punktow utrwalanych w
istniejgcej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza gegrmbot ziemnych, wgsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic od 0,15 do 0,20 m idlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nzyestosowa paliki drewnian&rednicy od 0,05 do
0,08 m i dhugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w ispqpoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowargez6tto z czarnym napisem,
wykonane z betonu B-25.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmvych naley stosowa nastpujacy
sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien
gwarantowé uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiarme” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot
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5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogaujagcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 8) przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotycgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowe] oraz punktow
granicznych naley pobra z Powiatowego €odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej
(zgodnie z obowizujagcymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kadfigzne - tylko
jednostka wykonawstwa geodezyjnegozenagtaszéa roboty i pobierd materiaty z PODGIK).

Wykonawca powinien natychmiast poinformauazyniera o wszelkich letlach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reper@boczych. Bidy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne
terenu istotnie rinig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie rogymno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezAyniera..

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia o#tegagce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Wszystkie prace pomiardwrieczne dla prawidtowej
realizacji robot naley do obowgzkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkiw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pay by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, a talke dowizane do punktdw pomocniczych, padmych poza granic robot.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowe.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zezanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzygeych. Jako repery robocze ima wykorzystéa punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiu trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgjosiadanie, zaakceptowany przezinera. Repery
robocze powinny by wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawiggajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentacprojektows oraz inne dane
geodezyjne m.in. pobrane z PowiatowegooOka Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fpstwowej albo innej osnowy geodezyjne;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mée byt wicksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najevyznaczy
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z doktadnécia do 1cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecgaly Wykonawca roboét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie potzenia obiektéw inzynierskich

Dla kazdego z obiektéw inynierskich naley wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie obiektu.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrkanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7, 8) zgodnie z wyraagmi podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
— km (kilometr) wyznaczonej trasy w terenie.

8. Odbioér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu skoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatr$gi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
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9

.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

wyznaczenie trasy i punktow wysakowych dla obiektéw iaynierskich,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

wyznaczenie parametrow tukow poziomych i pionowych,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrartagrzed zniszczeniem | oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnych gtabilizacy w terenie:

szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1000w formacie A-3, zbroszurowany z
mozliwoscia wypinania,
wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),
mapa ewidencyjna,
wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek asie drogowym,
odbitka istniejcej mapy zasadniczej lub sytuacyjno — wysmkowvej w skali szkicu,
szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadi,
wykaz zmian gruntowych,
granica zastabilizowana znakami granicznyswiadkami betonowymi, lokalizacja wg

Dokumentacji Projektowej.

1

1.

o

0.Przepisy zwhzane

Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogodlne zasady wykanja prac geodezyjnych i
kartograficznych, GUGIK Wydanie gie 2001.

Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonyavarac geodezyjnych, GUGIK Wydanie
czwarte 1998

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodaztGiK Wydanie czwarte 1986
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte
1988

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGUGIK Wydanie pite 1988
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK Wydanie trzecie
1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjngdGEK Wydanie drugie 1987
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfaB&lGiK Wydanie drugie 1987

. Norma BN-67/6744-09

0.Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafagine ( Dz.U. Nr 240)
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